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Description du cours 
 

IFT 6504 
Programmation mathématique 

 
 

I) Objectifs 
 
 Ce cours propose d’aborder et d’approfondir des sujets plus avancés en 
programmation linéaire et non linéaire comme la dualité, les méthodes de points 
intérieurs, l’optimisation non différentiable  et les méthodes de décomposition. Les 
modèles d’équilibre sont également introduits. Ce cours permettra à l’étudiant de 
compléter sa formation de base en optimisation afin d’aborder d’autres aspects plus 
pointus de celle-ci. 
 
 
II)  Contenu du cours 
 
1.  Programmation linéaire et non linéaire : Convergence de l’algorithme du simplexe,  

dualité en programmation linéaire et non linéaire, théorèmes d’alternatives et 
conditions d’optimalité.  

2.  Approche de restriction : Méthode de décomposition de Dantzig-Wolfe, cas linéaire. 
Approche de restriction. Extension de la décomposition de Dantzig-Wolfe au cas 
non-linéaire. Génération de colonnes. 

3.  Approche de relaxation : Principe de l’approche de relaxation. Décomposition de 
Benders - cas linéaire. Méthode de Benders généralisée. Programmation 
stochastique. 

4.  Redistribution des termes de droites 

5.  Relaxation Lagrangienne : Principes de la relaxation Lagrangienne. Décomposition 
Lagrangienne. Lagrangien augmenté. 

6.  Optimisation non différentiable : sous gradient, méthodes de résolution.  
7.  Méthode de points intérieurs : principes de base et une méthode de résolution. 
8.  Modèles d’équilibre : complémentarité linéaire. 
9.  Multicritères  
 
 
III) Évaluation et travaux 
 
 Devoirs                              :    60% 
 Final (examen a domicile) :    40% 
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IV) Horaire  
 
                        LU     14h30-16h30        1409    (PV A. Aisenstadt) 
                        JE     10h30-12h30        1207    (PV A. Aisenstadt) 
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Notes que j’utilise pour donner le cours sont disponibles a la bibliothèque de 
Math-Info 
 
Les acétates électroniques sont disponibles sur mon site Web; 
                                                               http://www.iro.umontreal.ca/~ferland 
 
Premier cours : Jeudi 5 janvier  10h30-12h30        1207 
 
 


