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Chapitre 4 Interpolation polynomiale

P Interpolation par la méthode des moindres carrés.

1 Interpolation par la méthode de Newton Grégory.

1 Interpolation par la méthode des moindres carrés avec changement,

de modéle.




I. Interpolation par la méthode des moindres carrés

Soit les points suivants :

Tk 1 2 3 4 ) 6
yr | 5.04 812 10.64 13.18 16.20 20.04

Trouver le polynéme de degré trois passant par ces points en utilisant la méthode des moindres carrés.
Interpoler en x = 4.5.

II. Interpolation par la méthode de Newton-Grégory

Des valeurs de y(z) = /7 sont listées dans la table ci-dessous.

Ll v |
1.0 | 1.00000
1.05 | 1.02470
1.10 | 1.04881
1.15 | 1.07238
1.20 | 1.09544
1.25 | 1.11803
1.30 | 1.14017

1. Calculer les différences jusqu’a l'ordre 6 et expliquer briévement leur signification.

2. Utiliser ces données pour interpoler v/1.01 par la méthode de Newton-Grégory descendante avec un
polynéme d’ordre 1, 2, 3, et 4. Pour les polynéme d’ordre 1, 2, 3, indiquer l'ordre de grandeur de
Perreur absolue faite sur cette interpolation.

3. Utiliser ces données pour interpoler 1/1.28 par la méthode de Newton-Grégory ascendante avec un
polynéme d’ordre 3.

III. Interpolation par la méthode des moindres carrés avec change-
ment de modéle

Soit les points suivants :

tk 10 1.6 2.5 5.2 6.6 82 94 114
d(ty) | 1.9 249 349 29.7 36.1 13.0 -3.1 -28.7




On suppose que ces données sont données par le modéle suivant :
d(t) = a+ Bsin((7/10)t).

1. Transformer cette équation pour qu’elle soit de la forme y = ax + b et calculer par les moindres carrés
les coefficients a et b optimaux.

2. Interpoler au point t = 7.



