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Image

Traitements
d’images

IFT 6150

Modele
(Description)

Vision Infographie
IFT 6350
IFT 6042

Modélisation
géométrique

IFT 6112

IFT 6151
IFT 6410
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Bas Niveau

d’images
Traitement

Vision 

Haut Niveau

Acquisition

Transmission, Compression

Super−résolution

Detection contours, Segmentation

Suivi de forme

Reconnaissance des formes

Compréhension de l’image

Stéréovision

Rehaussement, Restauration

�



TUV W XY Z[ V T X U_� � �` � _ � ` ] � \

• � �� �� � �� 	 
 � � �� � � � 	

� {v v g d �} e fg �� g ~ yr r e iv v er ~g s g | i� ~gv n� � yr qh � } g s g m k e} i q l� x l� i ~ k} g e k q yr y d g� g q ~ n

•� �� � � �� 	� � � � �

� � l q l y� � eh q y fh e | � ig� {r e} �v g s gv h gv v y kh ~gv qgh h gv qh gv� {v qh yr y d ig�� gv q e kh e q i yr� g q ~ n

• � � � � �� �� � � � � �� �� � � � 	

� � k is e fg s g d iv v i} g�� g ~ yr r e iv v er ~g � e lh igr r g �v y kv � d eh ir g � g q ~ n �� g q ~ n

•� � � � 	 � � 	 � � � �� � � 	

� p y d y fh e | � ig� { is g e k s i e fr yv q i m kg� � y d | q e fg �r y d �h g s g ~g } } k} gv �� � k i w is g � yh d gv er e q y d i m kgv�� gv q e kh e q i yr� g q ~ n

• � �� � � �� �

�� g ~ yr r e iv v er ~g �sut g d |h g ir qgv � w iv e fgv �v i fr e q kh gv �� � l qg ~ q i yr s g d y k wg d gr q� g q ~ n

� � � � � � �

 

TUV W XY Z[ V T X Ub! b^ � � b \ � b �a _` � b^ b � � �	� `^ _ � b \ "# $

� � � � � �   � � � � 	 � �� � �� � � �

� �� � �% � � � � � � � � 	 � � 	 �� �� � � �

� 	� � � � � �   � � � 	 � � �% � � 	& � � � 	 
A



TUV W XY Z[ V T X Ub! b^ � � b \ � b �a _` � b^ b � � �	� `^ _ � b \ "� $

� 	 � ��   	 � 	 �� � � �� � �% � � � � � � �

� 	� � � � �� � � � � � � � � � � � � � � � �� 	

?

TUV W XY Z[ V T X U

�� `^ _ � b � �^ �a ` � � b b � �` 
 b _ � ! � b �a ` \

•� � � � 	� �h y �g ~ q i yr 2Dsut kr g v ~ �r g 3D n� l �r i q ~ y d d gkr g � yr ~ q i yr f(x, y) n � y kh ~� e m kg (x, y) � I(x, y)h g |h l �v g r qg }t ir qgr v i q l s g } e } k d i�h g g r ~g | y ir q n

•� � � � 	� � � � � � �� 	 	 � � �% 	 �� � 	 � � � � � e qh i ~g y� } ew e} g kh s g ~� e m kg l} l d g r q � | i� g } �h g |h lv gr qg }t ir qgr v i q l

�� �	
 � ! s g } e } k d i�h g e k | y ir q (x, y) � 0 :r y ih � 255 :�} er ~ | y kh kr ~ ys e fg s gv r i wg e k� s g fh iv v kh 8 � i qv � n
�



TUV W XY Z[ V T X U

� �� _ � � ` � �] � � _ � b � a � \] � � � ` ] �

• �r g h lv y } k q i yr qh y | � e i �} g |g k q ~ e kv gh s gv |h y �} � d gvsut e} i ev ir f � ~ � n p � g q � � e | i qh g v k i w er q � n

�

TUV W XY Z[ V T X U

� � _ � � ` �` � _ � ` ] �

• p � | i m kg d gr q 8 � i qv | y kh kr g id e fg gr r i wg e k s g fh iv n

• �r g m k er q i� ~ e q i yr qh y | � e i �} g |g k q ~ e kv gh s gv |h y ��} � d gv s g � e k� ~ yr q y kh v n

�



TUV W XY Z[ V T X U

�� � b \ �	� `^ _ � b \

3� � � 	  ��� � � � � 	  �

• c d e fg � ir e ih g � I(x, y) ∈ {0,1}

• c d e fg gr r i wg e k� s g fh iv � I(x, y) ∈ [0,255]

• c d e fg gr ~ y k} g kh v � IR(x, y), IV (x, y), IB(x, y)
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4-voisins

du pixel (x,y)
4-voisins diagonaux

du pixel (x,y)

8-voisins

Voisinage

A A A

B B B

Chemin 4-connecté 8-connecté m-connecté

Connexité

Distance

� y i q P = (x, y)g q Q = (u, v) �

de =

√

(x − u)2 + (y − v)2 ≈ 7.07

d4 = |x − u| + |y − v| = 8

d8 = max(|x − u|, |y − v|) = 7
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