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Image

Traitements
d’images

IFT 6150

Modele
(Description)

Vision Infographie
IFT 6350
IFT 6042

Modélisation
géométrique

IFT 6112

IFT 6151
IFT 6410
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Bas Niveau

d’images
Traitement

Vision 

Haut Niveau

Acquisition

Transmission, Compression

Super−résolution

Detection contours, Segmentation

Suivi de forme

Reconnaissance des formes

Compréhension de l’image

Stéréovision

Rehaussement, Restauration
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• c d e fg � ir e ih g � I(x, y) ∈ {0,1}

• c d e fg gr r i wg e k� s g fh iv � I(x, y) ∈ [0,255]

• c d e fg gr ~ y k} g kh v � IR(x, y), IV (x, y), IB(x, y)
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4-voisins

du pixel (x,y)
4-voisins diagonaux

du pixel (x,y)

8-voisins

Voisinage

A A A

B B B

Chemin 4-connecté 8-connecté m-connecté

Connexité

Distance

� y i q P = (x, y)g q Q = (u, v) �

de =

√

(x − u)2 + (y − v)2 ≈ 7.07

d4 = |x − u| + |y − v| = 8

d8 = max(|x − u|, |y − v|) = 7
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